BEYIN SiNYALIYLE GALISAN ROBOT

Beyin sinyalleriyle ¢alisan rot;ot

Ege Universitesi'nde gérevli Prof. Dr. Erol Uyar, beynin 16 noktasindan alinan sinyalle galisabilen tekerlekli
sandalye ve robot yapti.

Ege Universitesi (EU) Elektrik Elektronik Miihendisligi Bliimi Ogretim Uyesi Prof. Dr. Erol Uyar, fakiiltede robotik
dersi verdigini, anlatilanlarin teorik olmasindan dolayi bazi seylerin tam olarak anlagilamayabildigini belirtti.

Uyar, bu nedenle calismalari 6grencilere daha iyi anlatmak icin "Tut Koy Robotu", "Tekerlekli sandalye" ve "Robot
kol" yaptigini ifade etti. S6z konusu robot sayesinde bant (izerine konulan pargalarin tasnif edildigini dile getiren
Uyar, "Bu sistemde, robot fotosel sayesinde géris alanina giren GrinQ alip tasnif ediyor. Mesela bant Gizerinde
meyvenin gittigini distinin. Robot, yapilan bilgi yiklemeleri sonrasinda meyveleri gesitlerine gére tasnif edebiliyor.
Ayrica bunu 6zel olarak tasarladigimiz ve beynin farkli noktalarindan sinyal alan kask ile engelliler de rahatlikla
kullanabilir" dedi.

ENGELLILER iCiN UMUT
Beyinden alinan sinyallerle kullanilacak Tekerlekli sandalye ve robot kolun engelliler tarafindan ¢ok rahat
kullanilabilecegine isaret eden Erol Uyar, sdyle konustu:

"Kafaya takilan kask sayesinde beynin 16 noktasindan sinyal aliyoruz. Bu sinyaller sayesinde uzuvlarini
kullanamayan bir kisi dahi rahatlikla mimik hareketleriyle tekerlekli sandalyeyi ve robotu kullanabilir. Beyinden
alinan sinyalleri belli nesnelere atiyoruz ve bu sinyaller insanin mimiklerinden hareketlenebiliyorlar. Bir g6z
kirpmasindan, sag, sol gbzu kapatmasindan hareket yaptirilabiliyor. Tut Koy Robotu'nda mesela bant Gzerinde
portakal geldiginde sag g6zt kirptiginda robot onu alir, sol g6z kapattijinda koyabilir. Bunu beyin cerrahisi ve
ndrosirurjiden arkadaslarla iletisim halinde olup daha da genisletmek istiyoruz. Ayni sekilde tekerlekli sandalyeyi su
anda uzaktan kumandayla ¢alistiriyoruz. Beyin sinyalleriyle de arabayi galistirabiliriz. Sinyallerle saga, sola, ileri,
geri g6tlrebiliriz. Robotik bilekte de iki tane motor var. Bu motorlari beyin kaskindan aldigimiz sinyallerle
déndurebilip agip kapatabiliriz. Sinyallerin glvenilebilirliligini ve tekrarlanabilirliligini saglama almaya ¢aligiyoruz.
Onu aldiktan sonra ¢ok rahat kullanilabilir." AA




